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EBV Elektronik im Überblick

EBV Elektronik

Europäische Zentrale in Poing bei München

EBV Elektronik wurde 1969 gegründet und ist einer der führenden Spezialisten in der 

europäischen Halbleiter-Distribution. Der Erfolg von EBV basiert auf der grundlegenden

Firmenphilosophie, die auch heute noch gilt: 

Optimale Prozesse, Flexibilität und Zuverlässigkeit

– mit dem Ziel der höchsten Kundenzufriedenheit.
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Wir unterstützen unsere Kunden in 

allen Bereichen ihrer

Wertschöpfungskette:

EBV Elektronik im Überblick

Die EBV Full-Solution-Philosophie

Angefangen von 

umfassender 

Anwendungsberatung 

und Design-Know-how 

über Value-Added-

Services bis hin zu 

kompletten 

Logistiklösungen.
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EBV Start me Up

Vertrieb

Entwicklung

Design

Beschaffung

Logistiklösungen

Produktion / Wertschöpfende Services

Marketing und Community Relations



Reliability & Trust | Entrepreneurship & Innovation | Empowerment & Execution – Established since 1969 8

EBV Franchise Partner

EBV Elektronik im Überblick
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Sensorik: 

Sprachsteuerung MEMS Microphone

Gestensteuerung ToF, CMOS Kamera

Prozessoren für Gateway und HMI Applikationen

Funklösungen: NFC, ZigBee, BT, WLAN, 6LowPan, Thread, TranfserJet, GSM Module

Netzwerk Infrastruktur: Ethernet Phys und Switches, BroadRReach, Fiber

Security Lösungen: Authentizität, Integrität, Vertraulichkeit

Safety Lösungen: Ansätze für unterschiedliche SIL Level.

TechTrends in Weimar am 28.09.2017

Und natürlich Sensorik für die Bewegungs- und Positionssensierung

Mensch-Elektronik-Maschine @ EBV

Bewegungs- und Positionssensierung in Roboter-Applikationen



Einsatzfelder von Bewegungs-

und Positionssensierung
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Einsatzfelder von Bewegungs- und Positionssensierung

Bewegungs- und Positionssensierung in Roboter-Applikationen

BLDC Motor



12Reliability & Trust | Entrepreneurship & Innovation | Empowerment & Execution – Established since 1969

Einsatzfelder von Bewegungs- und Positionssensierung

Bewegungs- und Positionssensierung in Roboter-Applikationen
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Einsatzfelder von Bewegungs- und Positionssensierung

Bewegungs- und Positionssensierung in Roboter-Applikationen



Grundlagen
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Encoder Definition

Grundlagen
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Incremental Encoders

Grundlagen
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Absolute Encoders

Grundlagen
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Optical Transmissive Encoder

Grundlagen
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Optical Reflective Encoder

Grundlagen
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On Axis and Off Axis Sensing

Grundlagen



Technologische Herausforderungen
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Technologische Herausforderungen

Multiturn Information bei Stromausfall

Streufeldeinflüsse bei magnetischen Encodern

Korrektur von Laufzeitverzögerungen

Redundanz für sicherheitskritische Anwendungen

(hier nicht weiter betrachtet)
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Wiegand Wire Technologie bei Multiturn Encodern

Multiturn Information bei Stromausfall

Wiegand wire is a ferromagnetic alloy made from cobalt, 

iron and vanadium, it is named after its discoverer John R. 

Wiegand.

The wire is manufactured by a series of twisting and 

untwisting operations, to cold-work the outside shell of the 

wire while retaining a soft core within the wire. Then the 

wire is aged. This process results in a much larger 

magnetic coercivity at the outside shell than the inner core 

and causes a magnetic hysteresis loop.

The Wiegand effect is the rapid switching of the 

magnetization polarity of both outer shell and inner core of 

the wire when an external magnet is brought near to it. 

Energy from Wiegand switching effect can be harvested by 

using a solenoid  coil over the Wiegand Wire. This makes 

the solution useful for position sensors. Wire Charging
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AS38-H39E Encoder

Multiturn Information bei Stromausfall

• Energy Harvesting Multi-Turn, do not 

need power supply for Multi-Turn Counter

• Outer Diameter of 38mm to fit 40mm  and 

above motor

• Built-in Biss-C or SSI communication 

Protocol

• Plug and Play, Hassle Free Installation

• High Temperature Range -20 to 105 C

• Cost Effective Solution

Key Features:

 39-bits resolution: 16-bits Multi-turn & 23-bits 

Single-turn

 With CRC and Alarm Status bits

 Optical, multi-turn absolute encoder with Ø38 

mm,

and max height 40 mm

 8 mm blind hollow shaft diameter

 Revolution Counter with energy harvesting 

technology

Application

Automatic Handlers; Robot and Robotic 

Engineering

Wind Turbine; Positioning Tables

Factory Automation Medical & Lab Equipment

Stepper / Servo motor
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Streufeldprobleme bei magnetischen Encodern

Streufeldeinflüsse bei magnetischen Encodern

Streufelder durch:

Stromdurchflossene Leiter

Magnetische Einflüsse
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Messverfahren magnetischer Encoder

Streufeldeinflüsse bei magnetischen Encodern
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Kompensationsverfahren gegen Streufeldeinflüsse

Streufeldeinflüsse bei magnetischen Encodern
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Warum Laufzeitverzögerungen ?

Korrektur von Laufzeitverzögerungen
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Einfluss von Laufzeitverzögerungen

Korrektur von Laufzeitverzögerungen
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Kompensation von Laufzeitverzögerungen

Korrektur von Laufzeitverzögerungen



Innovationen
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Induktives Verfahren

Innovationen



33Reliability & Trust | Entrepreneurship & Innovation | Empowerment & Execution – Established since 1969

Induktives Verfahren

Innovationen
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Induktives Verfahren
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Induktives Verfahren

Innovationen
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3D Hall Sensor

Innovationen
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3D Hall Sensor

Innovationen
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Einbauraum und Einbausituation

Zu erwartende Störgrößen: Streufelder, Schmutz etc

Auflösung, Genauigkeit, Geschwindigkeit

Temperatur

Interface zum Controller

Verhalten bei Stromausfall / Backup Szenarien

Anforderungen an funktionale Sicherheit

Faktoren für die Auswahl des geeigneten Encoders

Bewegungs- und Positionssensierung in Roboter-Applikationen



Distribution is today.

Tomorrow is EBV!
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Vergleich AMR, TMR, HALL

Bewegungs- und Positionssensierung in Roboter-Applikationen


